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Parametrizovatelny Pohon z havarijnou

funkciou-pruzina,pre prestavovanie

vzduchotechnickych klapiek a inych zariadeni

budov

Velkost klapky az cca. 6 m 2

« Kratiaci moment 30 Nm

+ Napajacie napatie AC/DC 24 V

« riadiace napatie : spojit¢ DC0 ... 10
Valebo volitelné

+ Zpétné hlasenie poohy DCO0... 10V
alebo volitelné

Technické udaje
Elektricka data

Technicky list EF24A-MF

Napéjacie napatie

AC 24V, 50/60 Hz / DC 24 V

funkéni rozsah

AC19,2..28,8V/DC21,6..288V

Prikon Prevadzka 9,5 W @ menovity moment
Kludovy stav 45W
Dimenzovanie 16 VA
Pripojenie Kabel 1 m, 4 x 0,75 mm?2
Paralelnd prevadzka ano
Prevadzkové parametre Nastavenie z vyroby volitelné Nastavenie
Kratiaci Motor min. 30 Nm @ menovité napétie
moment PruZinovy zpétny chod min. 30 Nm
Riadenie Riadiaci signal Y DCO0...10V, Vstupny odpor 100 kQ otvor-zatvor, 3-bodovy
spojity DC 0..10V e
pracovny rozsah DCO05..10V Startbod DC0,5...30V
Koncovy DC25...32V
bod
Zpatné hlasenie polohy meracie napatie U5 DC0,5...10 V, max. 0,5 mA Startbod DCO0,5..8V
Koncovy DC25..10V
bod
Presnost 5%
Smer Motor volba zo spinaom % / ¥
otaCania Pruzinovy zpétny chod pri montazi
Smer otacaniapriY =0V pri prepnuti na 1/ napr. 0¥ elektronicky reverzovatefny |
Ru¢né prestavenie pomocou ruénej klucky a prepinaca hav. chodu
Pracovny uhol max. 95°<J, nastavitelny od 33% v 5%-stuprioch
(z pribalenymi obmedzovaémi pracovného uhla)
Doba  Motor <150 s/90°< 60..150s
Pruzinovy zpatny chod <20s @ —-20...50°C/max. 60 s @ -30°C
Automatické prizpdsobenie doby prestavenia, Rucné spustenie adaptécie stlaenim tlacitka Automaticka adaptécia pri kazdom
pracovného rozsahu a meracieho signalu U na «Adaption» pripojeni napajecieho napatia
mechanicky pracovny uhol alebo ru€nym spustenim | L
Nutené riadenie MAX (maximéalna Poloha) =100% MAX = (MIN + 32%) ... 100%
MIN (minimalna Poloha) =0% MIN =0% ... (MAX - 32%)
ZS (Medzipoloha, len pri AC) =50% ZS =MIN..MAX
Hladina hluku Motor <45 dB (A) @ 150 s doba prestavenia
PruZinovy zpatny chod <71 dB (A)
Zivotnost min. 60.000 havarijnich poloh
Ukazovatel polohy mechanicky
Bezpecnost
Trieda ochrany Ill malé napatie
UL Class 2 Supply
Krytie IP54
NEMA2, UL Enclosure Type 2
EMC CE podla 2004/108/EG
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Technické udaje

Parametrizovatelny Pruzinovy zpatny chod, AC/DC 24 V, 30
Nm,

oy
BELIMO

(pokracovanie)

Certifikacia sku$ané podra IEC/EN 60730-1a IEC/EN 60730-2-14
cULus podfa UL 60730-1A a UL 60730-2-14
a CAN/CSA E60730-1:02

Funcia Typ 1.AA

Meranie rdzového napétia 0,8 kV

Stupen znecistenia okolia 3

Teplota okolia -30... +50°C

Skladovaci teplota —40 ... +80°C

VlIhkost okolia 95% r.H., bez kondenzacie (EN 60730-1)

Udrzba bezudrzbové

Rozmery / Hmotnost

Rozmery pozri«Rozmery» na strane 5

Hmotnost cca. 4,3 kg

Upozornenie okladom bezpecnosti

A

Vlastnosti vyrobku

Funcia

Parametrovatelné pohony
Jednoducha priama montaz

Stabilizator osi

Pozor

Pri montazi poistky proti preto¢eniu na protil’ahA
strane strmena a priemera hriadefa <20 mm, musf
byt stabilizator predesa len pouzity

Vysoka funkéna bezpeénost

Uréenie zakladnej polohy

«  Pohon nesmie byt pouzivany pre aplikacie mimo $pecifikovany rozsah pouzitia, hlavne nie
v letectve a ziadnych inych prostrediach pre dopravu vzduchom.

« Montaz moéze realizovat len zaskolena osoba.
Pri montazi je nutné dodrzat zakonné a Gradné predpisy.

« Pristroj mdze len vyrobca otvorit. Neobsahuje Zadné uzivatelem vyménitelné nebo
opravitelné soucasti.

Kabel nesmie byt z motora odpojeny

« Pristroj obsahuje elektrické a elektronické komponety a preto nemdze byt likvidovany ako
domovy odpad . Je tieba respektovat mistni a aktualné platnou legislativu.

Pohon prestavuje klapku v okamihu pripojenia na napéjacie napétie,automaticky sa natahuje i
zpétna pruzina do pracovného stavu.

Motor je riadeny normovanym signalom DC 0 ... 10 V ,prestavuje sa podla hodnoty riadiaceho
signalu. Meracie napétie U predstavuje skutoénl polohu prestavenia 0...100 % servopohona
pre ukazovacie elektrické pristroje alebo sluzi ako riadiaci signal pre viac motorové nésledné
zapojenie.

Nastavenie z vyroby je z parametrami pre najbeznejSie aplikacie.Vstupné a vystupné signaly a
taktiez dal'Sie parametre nastavujeme pomocou pristroja ZTH GEN alebo PC TOOL .

Jednoducha priama montaz na os klapky s univerzalnym strmefiom Poistenie proti pretoCeniu s
priloZenou poistkou.

Strmen pohona s pruzinovym zpétnym chodom ,je z vyroby vybaveny stabilizatorom hriadela pre
stabilitu celku : klapka,hriadel klapky a pohon

Stabilizator pozostava z dvoch plastovych ,podpernych krizkov.Podla montaznej situacie a
priemeru hriadela sa ponechaju Ciastocne alebo Uplne sa odstrania.

Montaz na dihy hriadel

* pri montazi na dlht hriadel o priemere hriadela od 12 az 20 mm ije nutné pouzit stabilizator
hriadela.

* Pri montazi na dihd hriadel o priemere hriadela od 21 do 26,7 mm nie pouzitie stabilizatora
nutné a mézeme ho odstranit.

Montaz na kratku hriadel
Pri montazi s kratkou hriadefou nutnost pouZitia stabilizatora hriadele odpada,mézeme ho
odstranif,alebo pokial to rozmer hriadela dovoli -v strmeni stabilizator ponechame.

Dalie upozornenia pozrite v Monaznom navode

Motor je chraneny proti pretazeniu, nepotrebuje Ziadny koncovy spinaé a zostane automaticky
staf na doraze.

Po pripojeni napajacieho napatiadosiahne pohon automaticky havarijnd polohu(0-inicializacia v
bode 0). Tento priebeh,pocas ktorého je pohon v kfudovom stave,trva <15 s.

2/5

MARET systém s.r.0. Podjavorinskej 1614/1, 915 22 Nové Mesto nad Vdhom

Telefon/fax: +421/32/7716166, 7712161 E-mail: maret@maret.sk www.maret.sk



P trizovatelny Pruzinovy zpétny chod, AC/DC 24 V, 30 1
arametrizovatelny Pruzinovy zpétny chod, )
EF2ANF e yrne BELIMO

Prislusensvo
Popis Technicky list

Elektrické prisluSenstvo  BELIMO-Service-Tool MFT-P
Nastavovaci- a diagnosticky pristroj ZTH-GEN

Vysiela¢ Ziadenej polohy SGA24, SGE24 a SGF24 T2-SG..24
Digitalny ukazovatel polohy ZAD24 T2 - ZAD24
Priestorovy regulator teploty CR24.. S4 - CR24..

Mechanicke prislusenstvo  Ukazovatel dorazu IND-EFB
Strmen-sada (17, %) K9-2
Paka pohona KH-EFB
Montaznd sada pre ovladanie tiahlom pre plochu a stranovi montaz ZG-EFB

Elektricka instalacia

Schéma zapojenia L~

Upozornenie

« Zapojenie cez oddelovaci-transformator.

Paralelné zapapojenie dal$ich motorov je mozné. I
Pozor na Udaje o vykonoch 1 2 3 5

Y —— Riadiaci signal
r U -»—— Meracie napitie

CI:|:':|:) Farby kabla:
1 = Cierna
2 = Cervena
3 =hila
5 = oranzovy
Funkcie zo zakladnymi hodnotami
Nutené riadenie pomocou AC
24V
relé kontaktov
1l ~
Y(DCO...10V)
S ¢ —<— zregulatora
a; b\ 2
Funkcie a b c
napr. 1N 4007
0% R Il
7S 50%
T T (Medzipolona) | =~ |==|="-
T2 35 100% Tt ||
:':| Regula¢na
Y U prevadzka z Y == ||
Dialkové ovladanie 0 ... 100% Obmedzenie minima
1 ~ Vysiela¢ polohy 1 ~ Vysiela¢ polohy
SGA24 SGA24
~ Y Z SGF24 1l ~ Y Z SGF24
3| 4] SGE24 1 SGE24
] ' Y]
1 1 1ov) 10
z regulatora
T T .
1 2 3 5 1 2 3 5
Y U Y u 0
0 100
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Funkcie so zakladnymi hodnotami

Nm,

(pokracovanie)

vzdialena regulacia (v zavislosti na polohe)

1L ~
-+

U DCO05..10 V——
>

U DCOS5..
k dalSiemu pohonu
o R
1.2 3 5 2 5

C‘:‘:‘:'D riadiaci pohon C‘:‘:‘:P dalsi pohon
Y U Y U

o LJ
[ I |
1 3

Ukazovatel polohy

10'

Parametrizovatelny Pruzinovy zpatny chod, AC/DC 24 V, 30

oy
BELIMO

Riadenie s 4 ... 20 mA cez externy odpor

1

- o+

~

500 QOdpor prevéadza signal
4 ... 20 mA-na napatovy signal

DC2..10V.
Pracovny rozsahna DC2...10V
nastavit.

Kontrola funkénosti

1 ~ L ~
Prizpésobenie smeru -t
R, - Postup
LI Y + 24V pripojitnaia?2
| 1 « Pripojit svorku 3 :
1 2 1 2 3 5 — pri smere chodu 0:
Pohon ma smer chodu: v pravo #
C‘:‘:‘:P C‘:‘:‘:p — pri smere chodu 1:
Pohon ma smer chodu
vy u yu « Svorky 2 a 3 na kratku dobu prepojit:
— pohon mé& smer chodu do proti smeru
Funkcie Spezificky parametrizovanych pohonov
Nutené riadenie a obmedzenie s AC 24 V a relé kontaktami Nutené riadenie a obmedzenie s AC24 V a
prepinaéom
L~ —<€-Y(DC0...10V) 1~ —Y(eco...10v)
e ) [ ] regulator
Z regulatora 2z, %8 v Z regulatora
. SN EQR=606
Funkcie a b c d e -
a\ b\ ¢\ d Zat ||| 1 iZ
atvor - ° napr. 1N 4007
S
napr. 1N 4007 | | MIN == T
z8
T Wedspoere) |~ TE TR
1 2 3 5 MAX g e i ) Pl 1 2 3 5
T—+>p ovor PP d——t>b
L ~Y U A 1 ~Yy U
F\‘egqlacna e
prevadzka z Y

Ovladanie 3 bodové

Ovladanie otvor-zatvor

1l ~ 1l ~
-+
1
a/ b
- ..( .
napr. 1N 4007 %} j
U Eo - FU———
T oo @ ® T
1235 ISl 12359
( ) _~_|_—_| stop | stop | stop | stop C‘:‘:‘:‘D
1 ~vy u A P Y | 7N 1 ~Y U
A AP I T Y - +
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P trizovatelny Pruzinovy zpétny chod, AC/DC 24 V, 30 1
arametrizovatelny Pruzinovy zpatny chod, )
EZ A P BELIMO

Zobrazenie a ovladacie prvky

(D tlagitko a LED zelena
Vypnuté: bez napatia alebo poruchy
Svieti: Prevadzka
Stlacif tlaGitko:  spustenie adaptacie pracovného uhla, potom normalna prevadzka

(2 tlagitko a LED zlta
Vypnuté: Normalna prevadzka
Svieti: Adaptacia- alebo synchonizécia je aktivna
Stladit tladitko:  Ziadna funkcia

(3 servisna zastréka
pre pripojenie parametrovacieho alebo servisného pristroja

Kontrola pripojenia napajacieho napatia
a) (D Vypnuté a (2) Svieti Preverte pritomnost napajacieho napatia.
b) (D) Blkaa (2)Blika Moznosti s £ a ¥ vymenit.

Ovladacie prvky  Rucna kfuka, Zavora hav. chodu-prepina¢ a prepina¢ smeru chodu st na obidvoch stranach
pohona.

Rozmery [mm]

Obrazok z rozmerami

27

X\

Os klapky Dizka| @I |O3I| &I 3
— >117 | 12...26,7 | >12 | <25,2 = —
= >20 |12..26,7 | >12 | <252 3 o) q
2 < 4 — =
-
& =
—
\ 12...18 mm % &
%
, o\ J N\
35 35 143
50 188
238
272
Ql2.267mm [ 112..18mm 322
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