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Sériova komunikacia detektorov radu Gl

V&etky detektory radu Gl a GIC umoznuju zapnit’ tzv. sériovy reZzim prevadzky, v ktorom posielaju po sériovej
linke Udaj o svojom stave —tj. Udaj o vzraste alebo poklese koncentracie v danom mieste. Pri tomto reZime sa
predpokladd, Ze sériovy vystup kazdého detektora je zapojeny do vystupu nasledujlceho detektora. Vstup
kazdého detektora je teda prepojeny ku sériovému vystupu predchéadzajlceho detektora. V prvom detektore na
linke je nutné zapgjit’ jeho sériovy vstup SI na spolocny vodi¢ (,zem*). Z vystupu posledného detektora je
potom moZné odoberat’ informéciu o stave jednotlivych detektoroch.

Predpokladom pre spravnu ¢innost’ celého systému je, Ze medzi posledny detektor na linke a vyhodnocovaci
pocitac je zaradeny odpovedajlci prevodnik. Jeho Ulohou je prispdsobit’ vystup posledného detektora (otvoreny
kolektor) vstupu sériového kanalu pocitaca (napr. RS232, RS485 apod.). Prikladom méZe byt prevodnik RSPC
pre prevod na Urovne RS232.

h) Sériové zapojeni s vyvhodnocovacim systémem

+ GHD LD 31 + GHD Ifo =1 + GHD Ifo =1

Riadiacim prvkom na celg linke sa stava prvy detektor. Ten akonahle zisti, Ze je prvy nalinke (ma uzemneny
vstup), zatne kazdé dve sekundy vysielat’ svoj Udgj. Ostatné detektory rozpoznaju, Ze st ,, podriadené (nemaju
vstup uzemneny). Automaticky prechédzaju do c¢akania na informéciu na svojom vstupe. Data, ktoré
prichadzaju bez zmeny, kopiruju detektory na svoj vystup ato tak diho, pokial’ nezisti medzeru. Po skopirovani
prijatych Udajov doplini kaZdy detektor svoj stav. To znamena, Ze pocet bajtov na sériove linke postupne
narast&

a. Prvy detektor posielainforméciu kazdé 2 sekundy automaticky

b. Druhy detektor tento Udaj vZdy okopiruje na svoj vystup a prida k nemu svoj stav

c. Treti detektor kopiruje obe predchadzajlice hodnoty a pripoji za ne bajt so svojim stavom

d. ...Podobnym spdsobom dopiiaj i informéciu vietky d’alSe detektory na linke

Vysledkom je, Ze napriklad na vystupe Siesteho detektoru sa kazdé dve sekundy objavi za sebou postupne 6
bajtov s hodnotou, ktora zodpoveda stavu jednotlivych detektorov. Prvy Gdg je z prvého detektora a za nim
nasledujl postupne d’alSie Udaje. Hodnoty zo vSetkych detektorov nasleduju tesne za sebou a cely prenos trva
niekol’ko milisekind. PretoZe takéto sady sa posielaju kazdé dve sekundy, ostédva po celg sade ¢asova medzera
do zah§ enia nového prenosu. Tato medzera je teda signdlom, Ze budl nasledovat’ nové data.
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V praxi postaci vytvorit’ algoritmus, v ktorom sa zaznamenavaj ¢asové medzery medzi prijatim jednotlivych
bajtov. Medzera vatSia ako jednu sekundu znamena zahgenie nového sliboru dét. Pre zaistenie spravne
funkcie celého prenosu je obmedzeny pocet detektorov na zbernicu na maximalne osem. V&SI pocet by mohol
spbsobit’ ¢asove posuny atym nestabilitu alebo dokonca nefunkény vyhodnocovaci algoritmus.

Komunikécia na zbernici prebieha v Standardnom forméte, ktory je mozné nastavit v kazdom pogitai
kompaktibilného s IBM-PC ale g vo vacSine inych zariadeni so sériovym komunika¢nym kanal om.

Rychlost’ prenosu je 300Bd, pocet prenaSanych bitov je 8, bez parity, 1 stop bit. V Standardnom MS DOS tomu
zodpoveda prikaz MODE s nastavovacimi parametrami: COM 1:300,n,8,1.

V nasledujucom priklade je zobrazené, akym spdsobom je mozné z prijatého bajtu ,, VALUE" ziskat’ potrebné
informacie o stave detektorov. V kdde jazyka C++ je do troch réznych poli uloZzena postupne prijata hodnota
koncentrécie (pomerné ¢islo 0+14, kde 0-bez plynu, 14-max. koncentracia), typ plynu (snimaca) a prekrocenie
teploty nateplotnom komparatore:

If (Value<8) {
DetValug[Ukaz] = (7 —Value) *2;
TypesengUkaz] = CO;
Tempcrog Ukaz]= FAL SE;

}

if (Value>7)& & (Value<16)) {
DetValug[Ukaz] = (15— Value) *2;
TypesengUkaz] = CO;
Tempcrog Ukaz]= TRUE;

}

if (Value>15) {
DetValug[Ukaz] = 15-(Value/16);
TypesengUkaz] = GAS;
TempcrogUkaz]= FAL SE;
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Zodpovedajci kéd je pre priklad pripraveny g pre jazyk PASCAL:

if Value<8 then begin valqukaz]: = (7—Value) *2;
typesengukaz]: = CO;
tempcroslukaz]:= false;
end;if (Value>7)and(Value<16) then begin valqukaz]: = (15— Value) *2;
typesengukaz]: = CO;
tempcrogukaz]:=true;
end;if Value>15 then begin valgukaz]: = 15-(Valuediv 16);
typesengukaz]: = GAS;
tempcrog[ukaz]: = false;
end;

UPOZORNENIE!

Uvedenu vlastnost’ detektorov radu Gl a GIC nie je mozné pouZit' pre kontinudne meranie koncentrécie v
danom mieste. Zariadenie patri do kategérie detekénych pristrojov a nada sa nim nahradit’ analyzétor alebo
podobny pristroj. Signalizéciu koncentrécie, ktoru detektor snima je mozné s vyhodou vyuZivat’ pre pomerové
orientatné vyhodnocovanie, ¢i na danom mieste koncentracia stUpa alebo klesa. Informécia vysielana
detektormi je obmedzena nizkou rozliSovacou schopnostou (detektory GIC40 vysielga iba 8 hodnét a
detektory GI30 iba 15 hodn6t).
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