ﬁ

REG MET ! Teploméry a ovladace s digitalni komunikaci - fada AR2x

T ~—

pr—-

Min

@

alpha nea

provedeni do ramecku Tango (standard) nebo alpha nea
komunikace ARION (firma AMIT) po lince RS485

Siroky rozsah napajeni

vysoka presnost meéreni

nastaveni korekce ovladacim koleckem

shadna montaz na standardni instala¢ni krabice

moznost umisténi do vicenasobného ramecku

Popis

Ovladace AR2x jsou uréeny ke snimani interiérové prostorové teploty a
jeji korekci prostrednictvim komunikace ovladace s nadfazenym Ffidicim
systémem. Ovlada¢ je umistén na ploSném spoiji, ktery je uzpusoben pro
zabudovani do ramecku a krabice typu TANGO nebo alpha nea. Vlastni
¢idlo teploty se nachazi v kovovém pouzdru na Celnim krytu ovladace.
Z&adana hodnota na vstupu regulatoru se nastavuje trimrem, na jehoz
hrideli je umisténo ovladaci kole¢ko. Soucasti pristroje je tlacitko, které Ize
vyuzit pro rychlé prepinani rezimu s moznosti nastaveni az 4 stavd a
indikaéni LED, kterou lze vyuzit pro indikaci az 4 stavll. Dale pfistroj
obsahuje svorky pro pfipojeni okenniho kontaktu a vystupni svorky
spinaciho tranzistoru pro ovladani externiho zafizeni v dvoustavovém
rezimu (vyp.-zap.) nebo v rezimu PWM.

Komunikace s nadfazenym systémem je vedena po lince RS485
protokolem ARION. Pro snadnou montaz pokracovaciho vedeni jsou
vSechny pripojovaci svorky zdvojeny.

Zasadni rozdil mezi starSi verzi ovladace AR1x a novou AR2x je v tom, Ze
u AR1x se data vycitala na jedné adrese (x) a zapisovala na druhé (x+1),
u AR2x se data vycitaji i zapisuji na jedné adrese.

Zakladni technické parametry

Napéjeci napéti 12 az 30 VDC
Odbér proudu cca 20 mA
Snimac teploty Pt1000
TFida presnosti snimace B
Presnost méreni AT
Doba ustaleni 30 minut
Vystup OUT Aktivni, max 100mA

Nap. urover vystupu OUT

Hi = Ucc - 0,8V, Lo=0V

max. pocet zapisu do Flash

min. 20 000, typ. 100 000

ReZim Gtlumu

Tlagitkovy spinac bez aretace

Indikace rezimu

Zelena LED

Komunikace

RS485, prorokol ARION

Komunikaéni rychlost

2400 + 19200 Bd

Relativni vihkost <80 %
Teplota okoli -30 az 40°C
Kryti P40

Typ svorkovnice

CPP (vodi¢e max. 1 mm°)
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Tab. 1. Typy ovladaét frady AR2x — zptsob oznaéeni

X X
Funkce Provedeni krytu
1 — méfeni teploty, korekce T- Tango (ABB)
teploty, tlacitko Utlumu,
indika¢ni LED
2 - méfeni teploty, tlacitko A — alpha nea (ABB)
Utlumu, indikaéni LED
3 — méfeni teploty, korekce
teploty, indikacni LED
4 — méfeni teploty,
indika¢ni LED

Priklad oznaceni pro objednavku:

AR21T - ovlada¢ fady A, komunikaéni protokol ARION, je vybaveny cidlem teploty, korekénim potenciometrem, tlagitkem
Utlumu a indikaéni LED, provedeni vkrytu Tango

Popis funkce:

Méreni teploty:
se provadi odporovym ¢idlem PT 1000 vestavénym v ¢elnim panelu krytu. Méfenou teplotu vyhodnocuje elektronika, ktera zasila
informaci po lince RS485 do fidiciho systému. Snimac teploty je kalibrovan pro rozsah —30 az 60 °C.

Korekce nastavené teploty:

se provadi mechanickym otacenim kolecka, které je umisténo na ¢elnim panelu krytu. Kolecko je pres hfidel spojeno s odporovym
trimrem na desce elektroniky. Polohu kolecka vyhodnocuje elektronika, ktera zasila informaci o hodnoté nastavené korekce do
fidiciho systému.

Tlacitko atlumu:

Ize vyuzit pro rychlé prepinani rezimu s moznosti nastaveni az 4 stavll (zalezi na nastaveni Buton_limit v kanalu 1). Napf. pfi
nastaveni Buton_limit = 3 (11bin) se bude pfi kazdém zmacknuti tlacitka ménit cyklicky hodnota 0-1-2-3-0-1... Mikrotlacitko bez
aretace je umisténo vedle indikacni LED.

Indikacni LED:

Slouzi k indikaci az 4 stavd (zhasnuta, sviti, blika pomalu, blika rychle).

Pokud se pfi konfiguraci pfistroje zvoli rezim BRIDGE, bude funkce LED spfazena s tlacitkem utlumu a s kazdym stiskem tlacitka
se bude ménit stav LED. Nadfizeny systém v tomto pfipadé nebude mit moznost zmény stavu LED.

Vistup okenniho kontaktu:
Slouzi k pfipojeni okenniho kontaktu a informace o stavu vstupu se prenasi v pfislusném kanalu do fidiciho systému.

Vystup PWM signalu:

Na svorce + je vyvedeno napajeci napéti z ovladace, na svorce — je pfipojen otevieny kolektor spinaciho tranzistoru (max. 100mA).
Nastavenim tohoto vystupu fidicim systémem Ize pfimo ovladat nevykonovou zatéz, pfipadné pres vhodny vykonovy ¢Elen (napf.
ARD?7) ovladat tfeba termoelektrické hlavice.

Vhodnym zapisem hodnoty 2. byte |ze vystup pouzivat v dvoustavovém rezimu:

vypnuto = Odek

sepnuto = 255dek

nebo v proporénim rezimu:

0=0% + 255 = 100% s moznosti zmény frekvence PWM v rozsahu 2,35 Hz + 602,35 Hz.

Obr. 2. Priklad zapojeni ovladaéd do systému
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Komunikaéni specifikace:

Ovlada¢ komunikuje s nadfazenym systémem pomoci komunikaéniho protokolu ARION

s HW rozhranim RS 485.

Pro vy¢itani analogovych dat se ovlada¢ chova jako analogovy vstup Al a podporuje komunikaéni ramec 0x56. Pro zménu
vybranych dat se ovlada¢ chova jako digitalni vystup DO a podporuje komunikaéni ramec 0x02. Pro vycitani i zapis je pouzita
jedna adresa ovladace.

RozloZeni provoznich proménnych v ramci 0x56:
Kanal 0 (méfena teplota): 0dek=0x0000 ( —30 °C) + 900dek=0x0384 (60 °C)

Rovnice pro parametrizaci teploty: y=x.k+q ; kde... x=kanal 0 (dek),k=0,1,q=-30

Kanal 3 (mérena teplota): 0 (-30°C) T 16380 (60 °C)
Parametry pro funkéni modul ARN_AI: FyzRozsah FyzMin FyzMax
90 -30 60
Kanal 1 (poloha potenciometru): 0 (min) & 100 (max)
Kanal 4 (poloha potenciometru): 0 (min) & 16300 (max)
Parametry pro funkéni modul ARN_AI: FyzRozsah FyzMin FyzMax
100 -50 +50
Kanal 2:
bit 0, bit 1 (stavovy automat tlacitka): 0dek  + 3dek
(zalezi na nastaveni Buton_limit v kanalu 1)
bit 4 (vstup OKNO): 0 (rozepnut) / 1 (sepnut)
Kanal 6 (stavovy automat LED): 0dek + 3dek

(zalezi na nastaveni)

Kanal 7 (duty cycle PWM): 0dek=0x0000 (0%) + 255dek=0x00FF (100%)
(pfenasi se hodnota PWM_duty)

RozloZeni provoznich proménnych v ramci 0x02:

1. byte: nastaveni indikacni LED (pouze v pfipadé, Zze neni zvolen rezim BRIDGE)
bit 0 LED_val_0
bit 1 LED_val_1
bit2+7 nevyuzit

LED val_0 0 1 0 1
LED val_1 0 0 it 1
stav LED nesviti sviti blikd pomalu blika rychle

2. byte: nastaveni PWM signalu  0=0x0000 (0%) + 255dek=0x00FF (100%)

bit 0 PWM_duty 0
bit 1 PWM_duty_1
bit 2 PWM_duty 2
bit 3 PWM_duty_3
bit 4 PWM_duty 4
bit 5 PWM_duty 5
bit 6 PWM_duty 6
bit 7 PWM_duty_7

3. byte: nevyuzit

MARET systém s.r.0. Podjavorinskej 1614/1, 915 22 Nové Mesto nad Vdhom
Telefon/fax: +4 -mail:



REG MET - Teploméry a ovladace s digitalni komunikaci - fada AR2x
—— ———r, - - - —_—

Konfigurace zafrizeni:

Do konfiguraéniho rezimu se zafizeni uvede vloZzenim jumperu J6 a resetem (vyp./zap. napajeciho napéti pfistroje). V konfiguraénim
rezimu zafizeni pracuje na pevné adrese 63 s pevnou komunikaéni rychlosti 9600 Bd.

Pristroj v konfiguraénim rezimu komunikuje s ARION ramci Al 0x56 a AO 0x56. Ramce jsou pIné symetrické, kanaly Al i AO obsahuji
stejna data, kde Al slouzi pro ¢teni AO pro zapis.

Ramec 0x56 prenasi 24 kanall po 14 bitech. Pro konfiguraci se podle typu zafizeni nevyuzivaji vSechny kanaly, nevyuzité obsahuiji
nevyznamna data.

Do provozniho rezimu se pfistroj uvede vyjmutim J6 a resetem.

Popis kanall v ramci 0x56:

Kanal 0: sitové parametry
Spodni 'sedmice bit(' ur€uje sitovou adresu pfistroje, rozsah platnych Cisel je 1 + 62 (adresa 0 je vyhrazena v sitich ARION pro fidici

systém a adresa 63 je vyhrazena pro konfiguraéni rezim zafizeni Regmet). bit0+6 SK_ADR
Horni 'sedmice' bit uréuje komunikaéni rychlost pfistroje, rozsah 0 + 3

bit 0 SK_SPD_0

bit 1 SK_SPD_1

bit2+6 nevyuzit

bit 0 0 1 0 1
bit 1 0 0 1 1
kom. rychlost [Bd] 2400 4800 9600 19200

Kanal 1: stavové automaty tlacitka a LED
Spodni 'sedmice bitd' uréuje parametry chovani stavového automatu tlacitka

bit 0 Button_limit_0

bit 1 Button_limit_1

bit 2 nevyuzit

bit 3 Button-LED_bridge

bit4 +6 nevyuzit
Buton_limit = 0 (00bin) = stavovy automat tlacitka bude nabyvat cyklicky hodnot 0-0-0-0-0-0...
Buton_limit = 3 (11bin) = stavovy automat tla¢itka bude nabyvat cyklicky hodnot 0-1-2-3-0-1...
Button-LED_bridge = most mezi tlagitkem a LED.
Buton-LED_bridge = 0 = tlacitko a LED jsou pIné autonomni zafizeni, pfipadnou vazbu realizuje SW nadfizeného systému.
Buton-LED_bridge = 1 = tlacitko a LED jsou pevné propojeny. Stavovy automat tlacitka se kopiruje do stavového automatu LED. Tedy
LED je pfimo fizena tlacitkem a nadfazeny systém nema pristup k zapisu do stavového automatu LED.
Horni 'sedmice bith' uruje parametry chovani stavového automatu LED

bit 0 LED_ini_0
bit 1 LED_ini_1
bit 2 L_WFE

bit3+6 nevyuzit
LED_ini = stav stavového automatu LED po zapnuti (pokud je zvolen rezim BRIDGE, kopiruje se tato hodnota i do stav. automatu
tlacitka, aby dalsi stlaéeni tlaCitka vygenerovalo dalSi stav LED).

LED_ini_0 0 1 0 1
LED_ini_1 0 0 1 1
stav LED nesviti sviti blika pomalu blika rychle

L_WFE =0 = zména stavového automatu LED se nezapisuje do paméti Flash.

L_WFE =1=2zména stavového automatu LED se zapisuje do paméti Flash, tedy po resetu se tato posledni zapsana hodnota pouzije
jako Led_ini (tzn., ze L_WFE je nadfazeny LED _ini).

Poznamka: typicka vydrz Flash dle vyrobce je 100 000 zapisu.

Zména hodnoty stavového automatu LED je zavisla na bitu Button-LED_bridge, protoze stavovy automat se méni bud tladitkem
(Button-LED_bridge = 1) nebo zapisem nadfazeného systému (Button-LED_bridge = 0). Pro zapis do Flash je zdroj zmény stavového
automatu LED nepodstatny, o zapisu do Flash rozhoduje pouze L_WFE.
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Konfigurace zarizeni: pomoci programu REGMET ARConfig:
Program pro konfiguraci ovladace pres PC je volné dostupny na strankach vyrobce: http://www.regmet.cz/vyrobky/programy.htm

Ovlada¢ se pres prevodnik RS485-RS232 pfipoji na sériovy port pocitate. Pfi vypnutém napajecim napéti ovladace se vlozi
jumper J6 a teprve poté se pfipoji napajeci napéti.

Po spusténi programu REGMET ARConfig se fidime pokyny na obrazovce.

Po ukonéeni programu je vyjmutim J6 a resetem (vyp. — zap. napajeni) konfigurace pfistroje ukoncena a ovladac je pfipraven pro
komunikaci na pravé nastavené adrese a rychlosti.

Sitova adresa ovladace: SK_ADR
Komunikacni rychlost ovladace: SK_SPD
Limitni hodnota tlacitka: Button_limit
Hodnota BRIDGE bitu: Button-LED_bridge
Inicializacni hodnota LED: LED_ini
Hodnota LED write enable bitu: L_ WFE
Hodnota delicky pro PWM: Delic_ PWM
Inicializacni hodnota PWM: PWM_ini

Rozmisténi pripojovacich svorek a konektort (obr.1)

Co )
°
Max
J
J2...definice klidového stavu (vodic A), Svorky 1 az 4... napajeni
J3...definice klidového stavu (vodi¢ B), Svorky 5 az 8... RS485
J4...ukoncovaci rezistor 120R Svorky OUT... vystup PWM signalu
J6...konfigurace pristroje Svorky OKNO... vstup okenniho kontaktu B [0Y2) (Y] [X2A (Y=Y 4
é- +=- +=- AB AB 95
1 O
Kladné svorky napajeni 1,3 a kladna svorka PWM vystupu jsou galvanicky spojeny. \ " +| I °IS) /
Zaporné svorky napajeni 2,4 a svorka 10 svorkovnice OKNO jsou galvanidky spojeny. E////

Montaz a pripojeni ovladace

Ovladace jsou urc¢ené pro montaz do instalacnich krabic pod omitku nebo do krabic pro liStové rozvody (vySka 16 mm).

Deska ploSného spoje elektroniky se umisti do ramecku pripojovaci svorkovnici smérem ven z instalacni krabice a pfiSroubuje se
k ni dvéma samofeznymi Srouby prdmeéru 2,9 mm. Timto je mechanicka instalace ukoncena.

Elektrické pfipojeni vodiCu se provede na svorkovnici vodicem o prafezu max. 1 mm2 dle obr. 1 a 2. Signalové svorky A a B na
ovladaci se pfipoji ke stejnym svorkam na fidicim systému. Pouziti propojek J2 az J4 se fidi obecnymi zasadami pro komunikaci
po lince RS485. Pro napajeni ovladacu Ize pouzit jeden napajeci zdroj 12 az 30 Vss, pfi¢emz napajeci napéti se pripoji na svorky
pristroje oznacené + a — (viz obr. 2). Ovladace se doporucuje navzajem propojit vhodnym stinénym kabelem s kroucenymi vodici
(dual twisted pair), ve kterém budou vedeny datové signaly i napajeni. Stinéni kabelu se musi propojit mezi jednotlivymi Useky
Po zapojeni svorkovnice se pfipoji konektor teplotniho ¢idla na koliky na desce elektroniky. Na ramecek ovladace se nasadi celni
kryt, u provedeni s otoénym knoflikem se do stfedového otvoru trimru vlozi v ,nulové” poloze hridelka knofliku a ten se pak zatlaci
do krytu (v obou pfipadech je nutné zkontrolovat, zda je pfipojen pohyblivy pfivod k teplotnimu ¢idlu na ¢ele krytu!). Pfi demontazi
se postupuje v opacném poradi — otocny knoflik se z ramecku uvolni pomoci podtlakového drzaku, ktery je soucasti dodavky
ovladace.
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