Teploméry a ovladacée s digitalni komunikaci - fada ARD

zobrazeni teploty na 3-mistném displeji
provedeni do ramecku Tango (standard)
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Teploméry a ovladace fady ARD jsou uréeny
ke snimani, pfipadné ke korekci prostorové
teploty interiéru. PFistroj umoznuje méfit,
zobrazit a pfipadné tlaCitky A a V¥ nastavit
korekci teploty (verze ARD1, a ARD3).
Ovlada¢ je vybaven ftfimistnym LCD
displejem. Méfena teplota a hodnota korekce
jsou vyhodnocovany procesorem, ktery
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-— komunikuje s nadfazenym fidicim systémem.
Ea——— Ovladace diky své variabilni funkci najdou
vhodné uplatnéni pfedevsim v aplikacich pro

fizené vytdpéni mistnosti (tzv. systémy

Element Individual Room Control). Jejich nizka

spotfeba a vysoka presnost meéfeni je
predurCuje pro pouziti v systémech s vétSim
mnozstvim méfenych mist.

Ovladace Ize dodat v nékolika funkénich provedenich elektroniky a dale v rdznych mechanickych krytech s variabilnim
zplsobem montaze. Ovlada¢ je vybaveny elektronikou, ktera je umisténa na ploSném spoji uvnitf krytu. Napajeci napéti
elektroniky je typicky 24Vss. Vlastni Cidlo teploty se nachazi v kovovém pouzdru na celnim krytu ovladace. Pfistroj umozriuje
zvolit pomoci tlacitka Gtlumovy rezim (indikace zelenou LED). Komunikace s nadfazenym systémem je vedena po lince RS485
protokolem ARION. Adresa ovladace a komunikacni rychlost se nastavuje pomoci propojek. Pro snadnou montaz pokracovaciho
vedeni jsou vSechny pripojovaci svorky zdvojeny.

Zakladni technické parametry

Napajeci napéti 12 az 30 VDC Doba ustaleni 30 minut
Qdbér proudu cca 20 mA Relativni vihkost <80 %
Snimac teploty Ni1000/6180ppm Komunikace RS485, prorokol ARION
TFida pfesnosti snimace B Komunikaéni rychlost 2400 + 19200 Bd
Vystup OUT Aktivni, max 100mA Kryti 1P40
Nap. uroven vystupu OUT | Hi= Ucc-0,8V, Lo =0V Rezim Utlumu Tlacitkovy spinac€ bez aretace
Teplota okoli -30 az 40°C Indikace rezimu utlumu Zelena LED
Presnost +0,5°C Typ svorkovnice CPP (vodiée max. 1 mm°)
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Teploméry a ovladacée s digitalni komunikaci - Fada ARD

Prehled typu

Diky rGznym variantdm provedeni krytd, elektronické funkce i komunika¢niho protokolu ma zakaznik moznost zvolit vhodné
elektrické i mechanické provedeni ovladace dle svych potfeb — viz tabulka 1. Mechanicka konstrukce umoznuje zabudovani
ovladace do vicenasobnych rameckd pfislusného provedeni krytu spolu s jinymi elektroinstalacnimi prvky (vypinace apod.)
Ovladace Ize dodat i s jinymi typy komunika¢niho protokolu (napf. Modbus, ADAM4000 firmy Advantech, apod.)

Tab. 1. Typy ovladac¢l fady Ax — zpusob oznaceni

A X D X X
Komunikacéni protokol Funkce Provedeni krytu
R — ARION (AMIT) 1 — méreni teploty, korekce T-Tango (ABB)

teploty, tladitko atlumu,
indikacni LED
(M — Modbus) 2 — meérfeni teploty, tlacitko A - alpha nea (ABB)
utlumu, indikaéni LED
(A — Adam 4000) 3 — mérfeni teploty, korekce Ti— Time
teploty, indikani LED
4 — meéfeni teploty, E — Element
indikacni LED

PrFiklad oznaceni pro objednavku:
ARDAT - ovlada¢ fady A s displejem, komunikaéni protokol ARION, je vybaveny ¢idlem teploty, tlaCitky A a V¥,
tlacitkem atlumu s indikaéni LED, provedeni v krytu Tango

Popis funkce

Méreni teploty:

- se provadi vestavénym odporovym &idlem Ni1000/6180ppm. Cidlo je zabudovano v &elnim panelu krytu a pomoci pohyblivého
pfivodu je pres konektor spojeno s deskou elektroniky. Méfenou teplotu vyhodnocuje elektronika, ktera zasila informaci po lince
RS485 do fidiciho systému. Snimag teploty je kalibrovan pro rozsah —30 az 60 °C. Vysila do fidiciho systému tato data:

Kanal 0 (méfena teplota): 0 (—-30°C) 900 (60 °C)

Rovnice pro parametrizaci teploty: y=kx+q ; kde... k=0,1a q=-30

Kanal 3 (méfena teplota): 0 (-30°C) 16380 (60 °C)

Parametry pro funkéni modul ARN_AI: FyzRozsah FyzMin FyzMax
90 -30 60

Korekce nastavené teploty:

- se provadi tlacitky A a ¥, umisténymi na ¢elnim panelu krytu. Stiskem jednoho z uvedenych tlacitek se na displeji zobrazi
naposledy nastavena hodnota korekce - napf. 0,0 (to znamena, Ze nebyla nastavena zadna korekce zadané teploty).
Opétovnym stiskem jednoho z tladitek je mozné nastavit novou hodnotu korekce v krocich 0,5°C v maximalnim rozmezi + 5,0
°C - napf. 1,0 (to znamena, Ze k pozadované teploté nastavené v Fidicim systému se bude pficitat 1,0 °C). Po ukonceni
nastaveni prejde ovlada¢ za 5 vteFin zpét do reZimu zobrazeni mérené teploty. Ridicimu systému jsou vysilana tato data :

Kanal 1 (pozadovana korekce): 100 ( -5°C) 4200 (+5°C)

Rovnice pro parametrizaci korekce: y=(10/4100).(x-100)-5

Kanal 4 (pozadovana korekce): 0 (-5°C) 16300 (+5°C)

Parametry pro funkéni modul ARN_AI: Fsz:gzsah Fyzgllin Fyzgllax
- +
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Teploméry a ovladace s digitalni komunikaci - Fada ARD

Tlacitko atlumu:
- Ize vyuzit pro rychlé pfepinani rezimu topeni s moznosti nastaveni tfistavového rezimu. Mikrotla€itko bez aretace je umisténo
v pravém hornim rohu &elniho panelu.

Dvoustavovy reZim:

Jeho volba se provadi v bitu 2 digitalniho kanalu DO ( 0 = dvoustavovy rezim ).

Kazdym stisknutim tlacitka se cyklicky nastavuje hodnotu klopného obvodu z log. 0 na log. 1
a naopak — tato informace se po lince zasila do fidiciho systému

Kanal 2 (stav rezimu utlum): 0 (LED nesviti) 1 (LED sviti)

- zapnuti Utlumu je indikovano zelenou LED

Zapnuti a vypnuti signalizace Utlumu Ize provadét i dalkové pomoci fidiciho systému. V tomto pfipadé se kazdy ovlada¢ chova
jako dvé zafizeni s rdznymi adresami (maximalni pocet pfipojenych zafizeni klesa z 63 na 31). Adresa x nastavena na DIP
prepinaci slouzi k vysilani signalti do nadfazeného systému, adresa x+1 k pfijimani signalt z nadfazeného systému. Z tohoto
duvodu je ovlada¢ vybaven jumperem, ktery umozriuje zakaznikovi zvolit si bud’ zplsob adresace 63 mist bez moznosti zmény
indikace utlumu pomoci LED nadfazenym systémem nebo adresaci 31 mist s moznosti dalkového ovladani signaini LED.

Tristavovy rezim:

Jeho volba se provadi v bitu 2 digitélniho kanalu DO ( 1 = tfistavovy rezim ).

Kazdym stisknutim tlacitka se cyklicky nastavuji 3 stavy klopného obvodu, které jsou indikovany LED a nastavuiji bity, které jsou
pfenaseny ve 2. kanale jako analogova hodnota. Treti stav je signalizovan blikajici LED. Nadfazeny systém muze rovnéz
prepinat tyto rezimy pomoci zapisu do kanalu DO.

Ovladani vystupu OUT:
Bitem 3 kanalu DO Ize ovladat stav spinaciho tranzistoru na vystupu OUT.

Vstup okenniho kontaktu:
Zkratnutim svorek na vstupu OKNO se nastavi bit 5 kanalu DO z 0 do 1.

Nulovani korekce nastavené teploty:
Provéadi se nastavenim bitu 5 kanalu DO z 0 do 1.

Kanal 2: slouzi k prenosu informaci digitalniho kanalu DO

Popis jednotlivych bitt kanalu DO:

bit 0 --—---- Gtlum

bit1 - treti stav

bit2 - tfistavovy vystup

bit3 - vystup na spinaci tranzistor OUT
bit4 - vstup okenniho kontaktu

bitd - nulovani korekce nastavené teploty
bity6 7 - nevyuzito

Popis funkce jedn otlivych biti kanalu DO:

bit0 0 =LED nesviti 1
bit 1 1 = LED blika ( pokud nadfazeny systém zvoli tfistavovy rezim)
bit2 0 = dvoustavovy rezim 1 = tfistavovy rezim

bit3 0 = vystup OUT rozepnut 1 = vystup OUT sepnut

bit4 0 =vstup OKNO rozepnut 1 = vstup OKNO sepnut

bit5 1=0 = beze zmény 0=1 = vynulovani nastavené korekce teploty

LED sviti

no

VsSechny bity jsou z kanalu DO, daji se pfepisovat pfikazem 02, daji se nacist v analogovém kanalu #2. Zapis dat
z nadfazeného systému do kanalu DO automaticky prepiSe vSechny bity tohoto kanalu do flash paméti.

Kanal 5 (zména zadané hodnoty tlacitkem A nebo V):

0 — beze zmény 1 — narust 2 — pokles

Tato hodnota je automaticky pfepisovana na 0 je-li 3x pfectena pfikazem po sériové lince.
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Teploméry a ovladaée s digitalni komunikaci - Fada ARD

Rozmisténi pripojovacich svorek a konektort (obr.1)
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J2...definice klidového stavu (vodic A), J11 az J16.....nastaveni adresy
J3...definice klidového stavu (vodi¢ B), J17,J18 ...nastaveni komunikacni rychlosti

J4...ukoncovaci rezistor 120R

J6...jumper pro akceptaci signalu fidiciho systému

Svorky 1 az 4... napajeni

Svorky 5 az 8... RS485

Svorky OUT... vystup spin. tranzistoru Svorky OKNO... vstup okenniho kontaktu
Kladné svorky napajeni 1,3 a kladna svorka OUT vystupu jsou galvanicky spojeny.
Zaporné svorky napajeni 2,4 a svorka 10 svorkovnice OKNO jsou galvanidky spojeny.
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Teploméry a ovladaée s digitalni komunikaci - Fada ARD

Montaz a pripojeni ovladace

Ovladade fady A jsou uréené pro montaz do instalacnich krabic pod omitku nebo do krabic pro listové rozvody (vyska 16 mm).
Elektrické pfipojeni vodiéi se provede na svorkovnici vodiem o prifezu max. 1 mm? dle obr. 1 a 2. Signalové svorky A a B na
ovladaci se pfipoji ke stejnym svorkam na fidicim systému. PouZiti propojek J2 az J4 se fidi obecnymi zasadami pro komunikaci
po lince RS485.Pro napdjeni ovladacl Ize pouzit jeden napajeci zdroj 12 az 30 Vss, pficemz napajeci napéti se pfipoji na
svorky ovladace oznacené + a — (viz obr. 2). Ovladace se doporucuje navzajem propojit vhodnym vicezilovym stinénym
kabelem, ve kterém budou vedené datové signaly i napajeni. Stinéni kabelu se musi propojit mezi jednotlivymi Useky vedeni a
adresa ovladace(viz tab.2) a propojkami J17, J18 se nastavi pozadovana komunikacni rychlost na lince RS485 (viz tab. 3).
Montaz Tango, alpha nea:

Deska plo$ného spoje elektroniky se umisti do ramecku pfipojovaci svorkovnici smérem ven a pfiSroubuje se k instalacni krabici
dvéma samoreznymi Srouby priiméru 2,9 mm. Timto je mechanicka instalace ukonéena.

Po zapojeni svorkovnice a nastaveni vSech propojek se pfipoji konektor teplotniho ¢idla na koliky v desce elektroniky a do
ramecku ovladace se nasadi €elni kryt mirnym tlakem v rozich. Pfi demontazi se postupuje v opacném poradi, vicko se

z rdmecku uvolni jemnym vypacenim pomoci plochého Sroubovéaku.

Montaz Time, Element:

Zakladna s deskou plosného spoje elektroniky se pfiSroubuje k instala¢ni krabici dvéma samorfeznymi Srouby o priméru 2,9 mm
a nasadi se ramecek ovladace. Po zapojeni svorkovnice a nastaveni vSech propojek se pfipoji konektor teplotniho €idla na
koliky v desce elektroniky a do ramecku ovladace se nasadi ¢elni kryt. Pfi demontazi se postupuje v opaéném poradi, vicko se
z ramecku uvolni jemnym vypacenim pomoci plochého Sroubovaku.

Tab. 2. Nastaveni adresy propojkami J11 az J16

J11 (LSB) J12 J13 J14 J15 J16 (MSB) Adresa
- 3 c . - = 0
ON OFF OFF OFF OFF OFF 1
OFF ON OFF OFF OFF OFF 2
ON ON OFF OFF OFF OFF 3
ON ON OFF ON ON OFF 27
ON ON ON ON ON ON 63

Pozn.:Adresa 0 (vSe v OFF) je pro pfipojena zafizeni v siti ARION zakazana, je vyhrazena masteru.

Tab. 3. Nastaveni komunikacni rychlosti na DIP pfepinaci

J17 J18 Rychlost (Bd) Pozn.:

OFF OFF 2400 PFi kombinaci ovladaci ARD s rozSifujicimi moduly fady
ON OFF 4800 DINxx firmy AMIT, |ze pouzit pouze rychlosti 9600 a 19200
OFF ON 9600 Bd.

ON ON 19200

Priklad zapojeni ovladac¢i do systému (obr.2)
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Ovladace 1 az 3 jsou zapojeny k Fidicimu systému pomoci RS485 (linky A a B). Na ovladacich 1 a 3 je zapojen jumper J6, coz
umoziiuje danym ovladac¢tim akceptaci fidicich signall fidiciho systému, napf. zapnuti nebo vypnuti Gtlumu. Ovladace 1 a 3 se
chovaji v systému jako zafizeni se dvéma adresami.

Na ovladaci 2 je jumper J6 rozpojen. Ovladac je v systému identifikovan jako zafizeni s jedinou adresou bez moznosti jeho
nastaveni signaly fidiciho systému.
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